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Robotique collaborative : 
choix de configurations, 

et facteurs-clés d’implantations

Expériences, et témoignages en méthode

Conception et ingénierie AMV 

Paris, le 22 mai 2019

Un atelier-conférence  proposé par Association AINF à PREVENTICA Paris 
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Robotique collaborative : 
choix de configurations, et facteurs-clés d’implantations

Romain GAUTHIER
Responsable Performance Industrielle Groupe
Groupe FERMOB

Anne-Marie DE VAIVRE
DA TITANE  ITC WS,  Vice-Présidente IAS

Fondatrice Cercle Entreprises et Santé

Sylvain ACOULON
Expert Sécurité en Conception
Pôle Performance Industrielle Durable
CETIM
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Robots collaboratifs ?

• Un développement en pleine expansion

• .. La cobotique  : 
à côté de la robotique industrielle ‘classique’ …
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Robotique collaborative :  en plein développement
Actualité …
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Robotique collaborative :  en plein développement
Actualité …
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• Robotique collaborative : la démarche du CETIM
en appui à la « Performance Industrielle Durable »

• FERMOB :  l’entreprise 
et ses besoins de performance industrielle

• Quel processus d’intégration ?
Avec quels résultats ?
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Sylvain ACOULON
Expert Sécurité en Conception
Pôle Performance Industrielle Durable
CETIM

Répondre aux besoins des industriels :
La méthode ARTHUR 
d’aide à la décision et à l’implantation
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Le CETIM

et la Robotique collaborative

Le CETIM  et l’appui aux entreprises du secteur de la mécanique

‘Performance industrielle durable’

Robotique collaborative  ?

 de quoi parle-t-on ?

Quels besoins ?  Quelles questions  ?

Etude CETIM

Méthode ARTHUR

Présenté par : Sylvain ACOULON
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Robotique collaborative ?

Besoins industriels

Solutions « sécurité »

Collaboration directe Collaboration directe Collaboration indirecte Coexistence 
homme-robot
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Démarche,  et vigilances ..

Besoins industriels

Solutions « sécurité »

➢ Identifier les situations  et les applications adaptées 
➢ Est- ce la solution ?

➢ Quels enjeux ? Quels gains ? Pour quelle collaboration ?

➢ Initier la démarche sécurité au plus tôt
➢ La solution technique de sécurité 

va influant aussi sur les paramètres de gains envisagés
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12 La robotique collaborative 

Vigilance pour une bonne intégration dans l’entreprise

Quels atouts ?

Principaux points d’intérêt

Quelles contraintes ?

Limitations et difficultés 

possibles
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Romain GAUTHIER
Responsable Performance Industrielle Groupe
Groupe FERMOB
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• Entreprise française
• Créateur et fabriquant de produits d’extérieur : 

mobiliers, luminaires, accessoires…
• Croissance de chiffre d’affaire à 2 chiffres 

depuis plus de 30 ans
• CA > 70 M€ sur 2108

• Plus de 250 collaborateurs 
(32 créations de postes sur 2018)

• Aujourd’hui : un groupe 
– avec un CA>100 M€ - 400 employés 
– Fermob (01) – Rodet (26) – Vlaemynck (71) 

– Smart & Green (38)
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Groupe FERMOB  :  les défis de la production industrielle
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Groupe FERMOB  :  les défis de la production industrielle
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Romain GAUTHIER, 
Groupe FERMOB

Implantation de la robotique collaborative à FERMOB,
Aidée par le CETIM   : une histoire à deux voix …

Sylvain ACOULON
CETIM
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.. Chez FERMOB …
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Groupe FERMOB  :  les défis de la production industrielle
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Groupe FERMOB  :  les défis de la production industrielle
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Intégration chez Fermob ..  Et  prochaines étapes …

AVANT
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Intégration chez Fermob ..  Et  prochaines étapes …

APRES
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L’appui du CETIM 
et d’ARTHUR …
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Quelles solutions possibles  ?

en termes technico-économiques et réglementaires ...

ARTHUR :  

pour un avis rapide et argumenté 

sur des cas d’applications industriels 

« en collaboration »

,

Quelle démarche adopter : la méthode Arthur

La robotique collaborative 

La bonne intégration dans l’entreprise
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La méthode Arthur

Un diagnostic permettant de choisir le moyen le plus adapté 

 Une identification précise des besoins

La robotique collaborative 

La bonne intégration dans l’entreprise

Enjeux ?

Postes
concernés ?

Précisément ?
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La méthode Arthur

Un diagnostic permettant de choisir le moyen le plus adapté :

 Des matrices de choix et de pondération (états des lieux, objectif),

La robotique collaborative 

La bonne intégration dans l’entreprise

…des matrices de choix

critères ?  Types de solutions ?
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Robotique, cobotique : Les différentes solutions et les applications

La robotique collaborative 

La bonne intégration dans l’entreprise

Le résultat du diagnostic
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Vigilances, et appui expertise nécessaires  !
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Echanges …



Atelier Conférence  à Preventica Paris  21/05/19  – Conception et Ingénierie TITANE ITC WS 30

Un grand merci à nos intervenants !

Romain GAUTHIER
Responsable Performance Industrielle Groupe
Groupe FERMOB

Anne-Marie DE VAIVRE
DA TITANE  ITC WS,  Vice-Présidente IAS

Fondatrice Cercle Entreprises et Santé

Sylvain ACOULON
Expert Sécurité en Conception
Pôle Performance Industrielle Durable
CETIM

Et merci à AINF de son appui !
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Stand L 62

Retrouvez Association AINF

Merci à vous tous !


